




[bookmark: _Toc499420360]数字图像处理结题报告






[bookmark: _GoBack]








题目            斑马线识别   
班级              智能1501   
学号             0918140125   
指导老师               谢斌  
姓名                  胡佩   










目录
数字图像处理	1
一、项目回顾	3
二、解决过程	3
三、最后结果	4
参考文献	5





































[bookmark: _Toc499420361]一、项目回顾
1.现有的导盲辅助工具大多是基于触觉和听觉来检测障碍, 例如导盲手杖和以超声回波原理设 计的电子导盲设备。然而, 这些辅助工具在检测以视觉识别为 基础的交通标志上依然存在着不足。基于图像的交通标志信息 识别的研究意义不仅在于帮助视觉障碍者识别交通标志, 在智能车辆和机器人视觉的研究中也有着重要的应用前景。道路斑马线是重要的安全标志, 是以视觉识别为基础的导盲辅助设备中必须识别的交通标志信息。基于图像的斑马线识别已受到研究者的广泛关注。
2.通过查阅相关资料发现斑马线识别的大多数方法都是图像二值化之后设定阈值分割前景和目标,然后在此基础之上采用不同的边缘检测算法,如sobel,prewitt,canny算子等,进一步的检测出斑马线的轮廓边缘,然后采用hough变换的形式检测提取的边缘中的直线进一步分析是否符合斑马线的特征.
[bookmark: _Toc499420362]二、解决过程
1.尝试了各种论文中的通用情况下的检测方法,结果并不理想
2.在查阅文献和确定了在高光污染情况下的斑马线在一般方法中的难以检测情况以后,尝试从全新的角度去解决
3.采用了在Ycbcr空间中对亮度分量进行阈值分割,效果明显提升.
4.采用一般化的边缘检测算法来提取阈值分割之后的斑马线边缘.
5.采用形态学处理的方法得到分割后的斑马线边缘
6.采用hough直线变换对处理之后的边缘进行直线检测.
7.从数学的角度对直线的rho值进行方差分析以确定斑马线中直线的特征.
[bookmark: _Toc499420363]三、最后结果
在最初的通用化解决方法中的处的结果包含大量的噪点导致最后直线检测过程没有直线被检测出来或者有大量杂乱无序的直线.
在改用在Ycbcr空间中对亮度分量进行阈值分割之后,目标斑马线与背景之间有了明显的区分,但在传统的边缘检测算法中最后的结果仍然是没有直线被检测出或者大量杂乱直线干扰.
在考虑到最后的结果之后采用以形态学的方式去进行边缘分割,最后在形态学边缘的基础之上进行直线检测,取得效果非常明显,检测的直线正确率在百分之九十以上.
最后通过检测出的斑马线边缘直线的rho值可以看出本方法的斑马线检测有很高的正确率和容错率.
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